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Sens-o-gdreulic

... das ist so etwas wie Hydraulic total, denn im
Regelbereich entfallen nahezu alle mechani-
schen Ubertragungselemente, wie Handhebel,
Gestange, Bowdenziige, Gelenke und damit
auch Begriffe wie Spiel, toter Gang oder Reak-
tionstragheit Die mechanischen Verbindungen
wurden durch Hydraulikleitungen ersetzt Die

fallig und besonders vorteilhaft bei einer
schwimmend gelagerten Komfortkabine, die
bekanntlich gegeniiber dem Schlepperrumpf
ein Eigenleben fiihrt, ja fiilhren muf}, wenn sie
ihren Besitzer verwthnen will. Doch das wére
noch zu wenig. Entscheidend ist: Die Sens-o-
draulic arbeitet praktisch tragheitslos. Das

lassen sich diskret verlegen, sind flexibel, unauf-  erklart ihr ungewdhnlich schnelles Reaktions-

vermogen. Und damit eréffnen sich den Schlep-
pem ein deutlich verbreitertes Leistungs-
spektrum und weitere ergonomische Erleichte-
rungen.

Wenn man davon ausgeht, dafi bei einem
normalen Tagespensum Pflugarbeit das Gerét
mehrere hundert mal ausgehoben und einge-
setzt werden muf}, und dies bis heute iiber

Die Sens-o-draulic bietet eine Vielfalt an Moglichkeiten:

Arbeitswiderstandsregelung, Lageregelung, Kombinations-

regelung (Kombination von Arbeitswiderstands- und Lage-
regelung) mit zusdtzlichen Einstelimoglichkeiten, wobei
der Anteil von Arbeitswiderstands- und Lageregelung
beliebig gewahlt werden kann. Weiterhin Schwimmstel-
lung, Schnellaushub, Transportstellung mit Sicherheitsver-

riegelung, begrenzter Aushub fiir Arbeiten mit zapfwellen-

getniebenen Geriten und Fembedienung iiber einen
Drehknopf am hinteren rechten Kotfligel

Die Bedienungshebel der Sens-o-draulic kénnen wirklich
mit leichtem Fingerdruck betétigt werden. Sie sind klein
und erlauben eine prazise Einstellung.

Die Funktionen:

- Mit dem Sollwerthebel wird die Arbeitstiefe bei der
Arbeitswiderstandsregelung oder die Position bei der
Lageregelung vorgewdhit.

- Mit dem Arbeitshebel ist s maglich, das angehangte
Gerat anzuheben, ohne die vorgewahite Regelstellung
des Sollwerthebels zu verlieren. Der Arbeitshebel
erlaubt ein schnelles Anheben bzw. Absenken oder in
einer Zwischenstellung die gezielte Unterbrechung bzw

ge Verlangsamung des Absenkvorganges.

r die Schwimmstellung ziehen sich Anbaugerite

ohne Verzogerung in den Boden, um die gewtinschte

Arbeitstiefe schnell zu erreichen.

- Der Betriebsartenschalter bictet die Wahl zwischen
Arbeitswiderstandsregelung, Lageregelung und einer
Menge von Kombinationen dieser zwei Funktionen mit
einem mehr oder weniger grofien Einflufi der einen
oder anderen Funktion. Diese Vorrichtung kann die
Vanationen (oder Wirkungsweise) der Arbeitswider
standsregelung in Grenzen halten, um eine gleichmafii-
gere Arbeitstiefe zu erhalten

- Ein Drehknopf, auf dem hinteren Kotfligel angebracht,
erlaubt eine prézise Hoheneinstellung der Unterlenker,
um Geréte anhangen zu konnen.

Uber den Betrniebsartenschalter wird die gewiinschte
Hydraulikfunktion festgelegt. Der Betriebsartenschalter
zeigt auf Lage® bei Anbaugeriten, die die Lage zum
Ackerschlepper nicht verdndern (Handelsdiingerstreuer,
Spritzfa usw.). Fiir im Boden arbeitende Gerate (Pflug
usw.) wird der Arbeitswiderstand vorgewihit. Bei wech-
selnden Boden kann der Betnebsartenschalter den Erfor-
demissen entsprechend stufenlos in den Arbeitsbereich
Lage verstellt werden. Durch diese Art der Kombination

beider Regelkreise wird eine nahezu gleichbleibende Fur-

chentiefe beibehalten. Selbst bei dieser Kombinations-
Regelung bleibt die Empfindhchkeit der Sens-o-draulic
voll erhalten.

Handhebel geschieht, die aus der Schulter her-
7 aus mit dem ganzen Arm bewegt werden, dann
wird die physische Entlastung des Sens-o-drau-
lic-Besitzers deutlich, der dies buchstablich ,im
Handumdrehen" schafft, weil er Ausheben und
Einsetzen des Pfluges mit einem schieberartigen
Fingerhebel bewirkt Dabei geniefit er noch den
Vorteil, dafi der Pilug deutlich schneller aus-
gehoben wird und sich auch schneller wieder
einzieht als bisher. Nachkorrekturen,
sofern wahrend der Fahrt erforderlich,
werden ebenfalls per Fingerhebel
oder Drehknopf ausgefiihrt

Arbeitswiderstands-Regelung

Bei der Arbeitswiderstands-Regelung ist die Kraft
an den unteren Lenkem - verursacht durch das
Anbaugerat - die Regelgrofie. Wird diese kon-
stant gehalten, ist eine optimale Auslastung der
verfiigbaren Schlepperleistung gegeben.
Der Istwert des Zugwiderstandes wird
vom Biegestab geliefert

Lage-Regelung

Hierbei ist die Regelgrobe die Lage des Hub-
werks gegenliber dem Ackerschiepper und somit
der Anbaugerite.

Der Lageaufnehmer, der von einer mit dem
Kraftarm verbundenen Stange gesteuert
wird, liefert den Istwert der Lage

Kombinal

Mit dieser speziellen Regelungsart kénnen unver-
haltnismafig grofe Arbeitstiefendanderungen, auf-
grund wechselnder Baden (Sand, Ton, Lehm usw.),
wie sie sich bei reiner Arbeitswiderstands-Rege-
lung ergeben, erheblich reduziert werden.

Die Kombinations-Regelung ist kein Kompromifi
zwischen Lage- und Arbeitswiderstands-Rege-

lung, sondern eine neue Regelungsart, bei der die
Empfindlichkeit voll erhalten bleibt ( Bild oben rechts)

Das bedeutet fiir die Praxis eine optimale Ausnut-
zung der Schlepperleistung durch gleichblei-
bende Belastung der Antriebsachsen, wobei ein
Durchdrehen der Antriebsrader vermieden wird,
kraftstoffsparende Arbeitseinsitze sowe
eine annahemnd gleichbleibende
Arbeitstiefe mit sauberem Pflughild

Schwimm-Stellung

Hier ist die Schwimmastellung des Leistungskreis-
laufes die Regelgrobe, d. h. unabhéngig von der ?'\
Stellung des Bemebsartenschalters und Sollwert- {
hebels wird ein freies Bewegen des Hubzylinders
und damit der unteren Lenker ermiglicht.

Die Schwimmstellung erlaubt auferdem
ein Ubersteuem in die Einzugsphase
des Pflugs am Vorgewende zur
schnelleren Erreichung der vorgewahiten
Arbeitstiefe




Dieser Drehknopf, der Betriebsartenschalter,
dient der Vorwahl von Lage- oder Arbeitswider-
stand oder - wie die Sichelskalen sinnfallig zei-
gen (Bild) - einer Kombination beider Funktio-
nen. Dabei kann sowohl im Bereich ,Lage" wie
auch bei ,Arbeitswiderstand” die jeweils andere
Funktion in der dem Boden entsprechenden Ein-
flubgrofie hinzugenommen werden. Bis zum mitt-
leren Bereich sind beide Betriebsarten ohne Ver-
lust der Regelempfindlichkeit miteinander kombi-
nierbar. Daher der Name Kombinationsregelung
- im Gegensatz zur herkdmmlichen Mischrege-
lung. In der Praxis bedeutet das, daf z. B. die
Arbeitstiefe bei Erhaltung der vollen Arbeitswi-
derstands-Regelempfindlichkeit variert werden
kann, wobei sie sehr nahe an die Ideallinie
(gleichbleibende Furchentiefe) gefiihrt wird. Da
die Sens-o-draulic durch ihr duBerst feinfiihliges
Ansprechvermogen mit viel kleineren Regelam-
plituden arbeitet, erhoht sich der Wirkungsgrad
deutlich. Das bedeutet sparsamer Verbrauch
von Hubenenergie. Auferdem bewirken die fel-
neren Impulse, dafl es zu einem schonenderen
Krafttransfer zwischen Schlepper und Gerat
kommt. Die stetigere Belastung der Hinterachse
verringert Reifenschlupf,
wodurch Traktion und Zugkraft
verbessert werden. Das alles fiihrt
zu einer deutlichen Einsparung
an Kraftstoff.
Die Aushubgeschwindigkeit
ist kraftproportional”.
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956 XL 70 kW (95 PS)
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Das ist als erhohter Schutz gegen Steine
nutzbar, denn wenn der Arbeitswiderstand
sprunghaft ansteigt, dann wird dies mit einem
automatischen Schnellaushub beantwortet.

Dabei bleibt die Energieabzweigung fiir den
Regelbereich verschwindend gering, da das
zustandige Pumpenelement fast ausschliefilich
fiir den Druckaufbau zu sorgen hat. Anderer-
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seits geniigt der schwache Durchfluf} im Lenk-
und Regelbereich zur Selbstentliiftung des
Systems, das sich in seiner Gesamtheit als

problemlos im Service darstellt.

Mit zehn verschiedenen Hydraulikfunktionen,
die ausschlieflich in héherer Qualitat geboten
werden und auf jede Einsatzart des Schleppers
abgestimmt sind, prasentiert INTERNATIONAL
HARVESTER einen bemerkenswerten Fortschritt
in der modemen Hubwerksregelung - die

Sens-o-draulic




Mit gleicher Schlepperleistung lassen sich jetzt grofere Flachenleistungen
erzielen. Auch ungiinstige Bodenverhéltnisse mit wechselnden Strukturen sind
kein Problem mehr.

Mit der Entwicklung der neuartigen servo-hydraulischen Hubwerksregelung
+Sens-o-draulic* hat INTERNATIONAL HARVESTER wieder einen Meilenstein in
der Schleppertechnologie gesetzt. Die Sens-o-draulic ist eine vollhydraulische
Regelanlage, bei der die Ubertragung der Regelimpulse nicht mehr mecha-
nisch, sondemn durch den Servo-Hydraulikkreis erfolgt. Die Anlage arbeitet bei
hochster Empfindlichkeit mit einer bisher nicht gekannten Reaktionsschnellig-
keit im Regelvorgang. Die Leistung des Ackerschleppers wird unter anderem
dadurch besser ausgenutzt, daf} er aufgrund der direkten Regelung immer mit
optimaler Reifenhaftung arbeitet, weil durch die gleichbleibende Belastung der
Hinterachse der kraft- und kraftstoffzehrende Reifenschlupf weitestgehend ver-

mieden wird.

Eine vollhydraulische Regelung des
Drelpunktsystems, die mechanische Elemente

und Verbindungsteile iiberfliissig macht.

Die besonderen Merkmale der Sens-o-draulic:

B Bedienungsfreundlich B Erhohter Schutz gegen Steine durch B Einfach im Aufbau
Die Bedienung des Krafthebers liegt inner- schnelle aktion . Die Sens-o-draulic ist die Steuerung der
halb der Spanne der rechten Hand. Nach Ein- Die Aushubgeschwindigkeit orientiert sich am Hydraulik auf hydraulischem Wege.
stellen der gewiinschten Sollwerte wird bei vorgefundenen Widerstand. Plotzlich auf- Bei allen Vorteilen bleibt sie in ihren Ansprii-
der Arbeit nur noch ein Fingerhebel betatigt! tretende Hindemnisse l6sen einen automa- chen bescheiden: Sie ist einfach im Aufbau,

B Schnelle und verlustarme Ubertragung
Durch die tragheitslose Weitergabe der
Steuersignale ergibt sich eine ungewohnte
Reaktionsgeschwindigkeit der Hydraulik.
Das bedeutet: Hochste Arbeitsqualitat auf
dem Acker und dazu Moglichkeiten fiir
Schnellaushub und Schnelleinzug zur besse-
ren Ausnutzung und Uberwindung des Vor-
gewendes. Fiir Transport und Aushubbegren-
zung gibt es einen einfach zu bedienenden
Sicherheitsriegel.

B Die Kombinationsregelung
In der Kombinationsregelung ist eine stufen-

lose Dosierung der Komponenten ,Lage" und
JArbeitswiderstand" mit Hilfe des Betriebs-
artenschalters moglich, der als Drehknopf
ausgebildet ist.

Damit wird eine lagestabile Arbeitswider-
standsregelung erreicht, die das im Boden
arbeitende Gerét nahe der Ideallinie fithrt.

B Feinfiihlig ansprechbar
Die Regelimpulse werden erheblich schneller
ausgesteuert als bei mechanischen Systemen,
so daf} es zu deutlich kleineren Regelamplitu-
den kommt. Dadurch erhcht sich der Wir-
kungsgrad. Auch der Fahrkomfort ist spiirbar
verbessert, da stofartige Belastungen nicht
mehr auftreten.

tischen Aushub aus.

Sens-o-draulic, Steverkreis
— Kraftheber und Zusatzstouergerat .
— Hydrostatische Lenkung (Rucklauf)

technisch unanféllig und problemilos fiir Werk-
statt und Servicepersonal.

Zur Ubertragung des Arbeitswiderstands an das Hydrau-
liksystem wird das Medium Ol verwendet. Es gibt keine
mechanischen ch\mequngblcllo mehr. Durch die sich
dndemden Arbeitswiderstande an den unteren Lenkem
werden Druckdifferenzen {iber eine Drossel im umlaufen
den Ol des Steuerkreislaufs erzeugt, die den Regelvor-
gang einleiten.

Ol zur Steuerung der Sens-o-draulic wird vom Riicklauf
(griin) der hydrostatischen Lenkung abgezweigt.
Zwischen Nachsaugbehalter (1), Regel-Wegeventil (2), Ist-
wertnehmer (3), Sollwertgeber (4) und externer Lagerege
lung (5) flieft das Steuerol der Sens-o-draulic (gelb). Das 1
Element der Tandempumpe (6) versorgt das Hubwerk und
Fremdverbraucher (Zusatzsteuergerate) mit Ol (rot).




